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1. WSTE!EP | OPIS REGULATORA

Gratulujemy wyboru sterownika firmy ELEKTRO-MIZ, Puma Pid!

Puma Pid jest sterownikiem z plynna regulacjg mocy kotta przeznaczonym do kotiow na biopaliwa oraz paliwa state z
podajnikiem $limakowym lub thokowym.

Puma Pid wykorzystujgca algorytm PID FUZZY LOGIC jest owocem wieloletniej pracy najlepszych programistow, czego
dowodem sa nowatorskie rozwigzania zaimplementowane w algorytmie spalania oraz algorytmie regulacji temperatury.
Puma Pid steruje niezaleinie dwoma procesami:

a) regulacja temperatury

Algorytm PID Il dostosowuje moc kotta do zadanej temperatury, dzigki temu nie wystepuja gwattowne zmiany temperatury
w kominie orazw komorze spalania. Kociol jest w stanie grzac przez caly czas, bez przestojow z moca od 1% (stan
podtrzymania ognia) aZ do 100% (maksymalna moc kota).

b) regulacjg procesu spalania

Automatyczna kontrola dawki (ADC - Automatic Dose Control) - Unikalne oprogramowanie samoczynnie zmienia
podawania paliwa w zaleznosci od warto$ci energetycznej opatu do + - 25% od nastawy.

System Elastycznego Spalania (FBS Flexible Buming System) - Sterowniki wyposazone w ta opcje moga poprawnie spalac
opat o kalorycznoscei rdinigcej sieo 15% od nastawionej. Oznacza to, ze zmiana kalorycznosci opatu w rozsadnych
granicach nie wymaga

korekeji dawki lub zmiany nastawy wentylatora. Ogien nie cofa sie do kielicha ani nie wystepuje ziawisko wysypywania
niedopalonego opatu do popielnika.

Sterownik automatycznie dobiera pauze dawki paliwa oraz ilos¢ powietrza, Instalator ustawia parametry wyjsciowe kotfa,
a uzytkownik nastawia tylko temperature kotta!

Dokdadny dobar stosunku paliwo/powietrze daje wysoka efektywnosc spalania, w pordwnaniu z klasycznym sterowaniem
moze wystapic oszczednosc paliwa niekiedy do 15%.

Sterownik PUMA PID powstat przy wspotpracy firmy LS ELEKTRONIK =~ /S fledtronid

Regulator Puma Pid wystepuje w dwach opcjach montazowych:
- panelowe do zabudowy w kotle
- wolnostojace urzadzenie do zamontowania na kotle.

Urzadzenie wyposazone jest standardowo w: Zalety i korzysci z zastosowania sterownika PUMA Pid:

- czujnik temp. CO. - ekonomia: oszczednosé paliwa

- czujnik temp. CWU - ekologia: niski poziom pytow | gazow szkodliwych dia Srodowiska, niska
- czujnik temp. podajnika temperatura spalin

- czujnik temp. wody powrotnej - diuzsza Zywotnos¢ wymiennika ( kotta)

- czujnik temp. spalin (opcja przy biomasie) - brak efektu kondensacji wody w komorach wymiennika

3 - przewad zasilajacy
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2. BEZPIECZENSTWO | MONTAZ

2.1 Bezpieczeristwo

Przed przystapieniem do montaiu, nalezy uwainie zapoznac sie z ponizszymi wymogami i do nich sie ustosunkowac:
=> Regulator nie moze byc wykorzystywany do innych funkcji niz jest przeznaczony.
=2 Regulator nie powinien by¢ uzytkowany w miejscach:

- 0 duzym zapyleniu,

- narazonych na dziatanie duzych zaktocen elektromagnetycznych,

- o duzej wilgotnosci,

- narazonych na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych,

- w$rodowisku gazow tatwopalnych.
=> Nalezy stosowac dodatkowa automatyke zabezpieczajaca kociol i instalacje przed skutkami awarii regulatora badz bledoww
oprogramowaniu, tzn:

- regulator nie moze by¢ wykorzystywany jako jedyne zabezpieczenie przed nadmiemym wzrostem temp. na kotle oraz przed
cofnieciem sie ptomieni do retorty; dlatego nalezy stosowac dodatkowe zabezpieczenia typu wodny zespdt zalewowy zasobnika
paliwa (strazak).
=3 Zasobnik Cieptej Wody Uzytkowej ( CWU ) wspdlpracujacy z regulatorem PUMA Pid powinien by¢ zaopatrzony w cisnieniowy
zawér bezpieczefistwa.
=> Stosowac tylko w otwartych instalacjach grzewczych.

Regulator PUMA PID Il wystepuje w dwoch wersjach montazowych:
- jako urzadzenie wolnostojace do zamontowania na kotle lub
- jako panel do zamontowania w czolowej czeSci izolacji kotta.

= Wszelkie prace instalacyjne zwiazane z montazem lub demontazem urzadzenia lub przewoddw elektrycznych powinny byé
dokonywane po uprzednim odcieciu zasilania do urzadzenia.

* Nie wolno dotykac zaciskdw lub innych elementdw urzadzenia bedacych pod napieciem

= Wszelkie podtaczenia przewoddw do urzadzenia wolnostojacego jak i zarowno do wersji panelowej, montaz lub demontaz
urzadzenia, powinny byc wykonywane przez osobe kompetentna do podfaczenia instalacji urzadzen elektrycanych zgodnie z
obowiazujgcymi normami i przepisami.

» Schemat podfaczen urzadzen zewnetrznych do urzadzenia wolnostojacego znajduje sie na tylnej Scianie urzadzenia ( Rys.1).
= W przypadku podigczania urzadzeri do wersji panelowej opis podtaczanych urzadzen znajduje sie na plytce drukowanej
urzadzenia (Rys.2 ).

* Za szkody zwiazane z nieprawidiowym podiaczeniem urzadzer do regulatora producent nie ponosi odpowiedzialnosci.

= W razie jakichkolwiek watpliwosci dotyczacych bezpiecznego podiaezenia urzadzenia, jego eksploataci nalezy skontaktowaé
sie zdostawca lub producentem urzadzenia.

= Wszysthkie czynnosci zwigzane serwisowe opricz czyszezenia, wymiany bezpiecznikiw oraz nastawiania funkcji powinny by¢
wykonywane przez autoryzowany serwis lub serwis producenta.

4
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2.3 Schemat podtaczen
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2.4 Wymiana bezpiecznikow
Przed wymiang bezpiecznikéw w urzadzeniu nalezy bezwzglednie upewnié sie, Ze urzadzenie jest odtaczone
od sieci elekirycznej.
W przypadku wymiany bezpiecznika w urzadzeniu w wersji panelowej, nalezy panel wykrecic z cbudowy kotta
a nastepnie odchyli¢. Gniazda bezpiecznikow znajduja sie ohok zlacza zasilajacego i opisane sg
jako "FUZZE". Naleiy ztacze bezpiecznika wypiac, a nastepnie wymienic uszkodzony bezpiecznik nata
sama wartosc.
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Termostat
koo

2.5 Rozmieszczenie czujnikow
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Czujnik temperatury kotta powinien byc umieszczony w kapilarze na kotle. W przypadku braku kapilaryw
kotle, czujnik nalezy umiesci¢ na rurze zasilajacej kociot, tak aby zachowa¢ bliski kontakt z czynnikiem
ciepta. Czujnik temperatury powinien by¢ zaizolowany.

Czujnik temperatury CWU nalezy umiescic w kapilarze w bojlerze.

Czujnik temperatury wody powrotnej nalezy zamontowac na nurze wody powrotnej kotta i zaizolowac go.
Czujnik temperatury podajnika (kosza) nalezy umiescic na podajniku.

Czujnik temperatury spalin (opcja przy biopaliwie) nalezy umiescic w czopuchu kotfa.

2.6 Termostat awaryjny STB

Producent zaleca zamontowanie Termostatu Awaryjnego (mozliwosé zakupu w ELEKTRO-MIZ),
ktory zabezpiecza kociot przed przegrzaniem w przypadku niekontrolowanego wzrostu
temperatury 80 +5°C, urzadzenie automatycznie roztaczy obwod wentylatora.

Urzadzenie nalezy zamocowac do rury wyjSciowej cieplej wody za pomoca sprezyny mocujacej, tak aby
przylegat on szczelnie do powierzchni rury. Czerwona kontrolka sygnalizuje roztaczony obwod wentylatora.

Aby pononie uruchomic
= =3 % kantrolka sygnalizujaca - - -
G sieple] wody _przegrzanic kotla C.0 Wentylator! ﬂalez}’ WCisngc
prayclik eigwnia przycisk na termostacie, pod
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3. OPIS PANELU PRZEDNIEGO

3.1 Wyswietlacz LCD

Sterownik wyposazony jest kolorowy wyswietlacz LCD TFT o rozdzielczosci 400 x 240 pikseli, na
ktorym wySwietlane s wszystkie parametry dotyczace obstugi sterownika w postaci ikon.

250D +0

21 .4°C

10:47| 100 | B

3.2 Lampki sygnalizacyjne

sygnalizuje gdy pracuje dmuchawa
swieci, gdy pracuje podajnik

Swieci, gdy pracuje pompa C.0.

Swieci, gdy pracuje pompa C.W.U.

Swieci, gdy pracuje zapalarka
(opcja przy biopaliwie)

Swieci, gdy pracuje odpopielanie
(opcja przy biopaliwie).

OO®
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4. UZYTKOWANIE

4.1 Klawiatura

Wiaczenie / wytaczenie zasilania sterownika.

Krotkie przycisniecie na ekranie roboczym uruchamia edycje nastaw temperatury CO.
Diugie przycisniecie na ekranie roboczym wywoluje menu uzytkownika
Podczas edycji - zwiekszanie wartosci lub wigczenie parametru,

Krotkie przycisniecie - wiaczenie / wylaczenie sterowania.

1
@ Diugie przyciéniecie na ekranie roboczym wywotuje menu sterowania recznego

podczas edycji - zatwierdzenie edytowanego parametru i wybor kolejnego.

Krotkie przycisniecie na ekranie roboczym uruchamia edycje nastaw temperatury CWU.
Diugie przycisniecie na ekranie roboczym wywoluje menu instalatora.

4.2 Ekran roboczy
aktywny profil czasowy
korekty tgmperamy zadanej
korekta temperatury zadanej
temperatura zadana wynikajaca 4 proﬁll.rly sowe!go
temperatu
P dotyeza CO
sygnatz termostatu
pokojowego
aktualny czas
aktualna moc aktualny stan pracy
_ : STOP
temperatura

Zmierzona 8
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4.3 Obstuga nastaw CO

Po krotkim przycisnieciu klawisza & sterownik przechodzi w tryb edycji nastawy temperatury CO. Jest to
sygnalizowane przez pulsujaca ikone temperatury zadanej. Edycja (zwiekszanie/zmniejszanie wartosci) jest
dokonywana przyciskami A lub V Przycisk przewijania stuzy do wybrania kolejnej pozycji. Aktywna
nastawa do edycji zawsze jest sygnalizowana poprzez miganie danej ikony lub wartosci. Po uzyskaniu whasciwych
nastaw nalezy na 10 sekund wstrzymac sie od naciskania klawiszy urzadzenia co spowoduje zaakceptowanie
zadanych wartosci. Po przycisnigciu klawisza przewijania przy migajacej ostatniej moliwej nastawie sterownik
przechodzi do pierwszej pozycji. W gomej czesci zaznaczono wartosci mozliwe do edycji na danym ekranie.
Wytaczony profil czasowy sygnalizowany jest przez zmiane koloru ikony na szary (nieaktywny). Edycja strefy czasowej
odbywa sie na nowym ekranie.

aktywny profil czasowy
korekty temperatury zadanej

korekta temperatury zadanej
temperatura zadana wynikajacaz profilu czasowego

dotycza CO

al z termostatu
T chclonegs

aktualny czas

aktualna moc aktualny stan pracy
STOP

temperatura
Zmierzona

4.4 Korekta dobowa temperatury zadanej CO
Korekty dokonujemy poprzez przyciski Ai V a przechodzenie pomiedzy kolejnymi godzinami
nastepuje po przycisnigciu klawisza przewijania @ . Sterownik umoliwia nastawe korekty od -9 st.C
do +9 st.C lub wylaczenie czasowe CO (przycisniecie klawisza ngy korekta ustawiona na -9 st.C).

CO czasowo wytaczone
profil dotyczy CO
ﬁ
dla edytowanej godziny lub
STOP gdy wytaczone

edytowana godzina
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4.5 Obstuga nastaw CWU

Po krotkim przycisnieciu klawisza v sterownik przechodzi w tryb edycji nastawy temperatury CWU
na co wskazuje pulsujaca ikona temperatury zadanej. Edycji dokonujemy przyciskami A Iubv a
nastepnie przyciskiem przewijania przechodzimy do nastepnej pozycji. Aktywna nastawa do
edycji zawsze jest sygnalizowana poprzez miganie danej ikony lub wartosci. Po uzyskaniu wiasciwych
nastaw nalezy na 10 sekund wstrzymac sie od naciskania klawiszy urzadzenia co spowoduje
zaakceptowanie zadanych wartosci. Po przycisnieciu klawisza przewijania przy migajacej ostatniej
mozliwej nastawie sterownik przechodzi do pierwszej pozycji.

W gémej czesci zaznaczono wartosci mozliwe do edycji na danym ekranie. Wytaczony profil czasowy
sygnalizowany jest przez zmiane koloru ikony na szary (nieaktywny). Edycja strefy czasowej odbywa sie
na nowym ekranie.

aktywny profil czaso korekta temperatury zadanej
kg%ktyﬁgmperatury WU wn?ka?aca z[pm |I1H:zasowe!0 ]

oAl ﬂeratzg[?ana m% cwu

temperatura
B Zmierzona
aktualny stan
pracy START
aktualny czas aktualna moc kotta

4.6 Korekta dobowa temperatury zadanej CWU

Korekty dokonujemy poprzez przyciski A i V a przechodzenie pomiedzy kolejnymi godzinami
nastepuje po przycisnieciu klawisza przewijania @ Sterownik umozliwia nastawe korekty od -9
st.C do +9 st.C lub wylgczenie czasowe CWU (przyciéniecie klawisza v gdy korekta ustawionana -
9st.C).

CWU czasowo PRycy WU

korekta tem| rydla nej
godziny lub STOP gdy wyfaczone

edytowana godzina

profil dobowy

10
D
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4.7 Sterowanie reczne

Sterowanie rgczne powinno byé uzywane giownie w trybie rozpalania kotfa.

Tryb pracy recznej jest wiaczany poprzez diugie nacisniecie klawisza podczas wyswietlania

ekranu roboczego. W trybie recznym mozliwe jest sterowanie wszystkimi wyjsciami poprzez klawisze A
(wiaczenie wyjscia) i V (wylaczenie wyjscia). Przechodzenie do kolejnego wejscia jest

realizowane przez nacisnigcie klawisza 2

pompa CWU
dmuchawa
pompa CO jsciez .
Cy reczne)

11
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4.8 Menu serwisowe

Wejscie do menu uzytkownika nastepuje po diuzszym przytrzymaniu przycisku A podczas
wyswietlania przez sterownik ekranu roboczego.

max. obrc
dmugﬁtyawy
DO min. moc kotia
lacja PID
regu“qcz/ wylacz wyjéciez menu

Zmiana danej wartosc jest moiliwa podczas jej migania, Kawiszami /A i o/ . Przeiécie do nastepne]
wartosci uzyskujemy po przycisnieciu klawisza Wyjscie zmenu nastepuje po wybraniu ikony drzwi
oraz nacisnieciu A lub V Mozliwe do edycji sa nastepujace wartosci;

Wysokos¢ kopca stuzy do korygowania ilosci podawanego opatu. Moze ona przyjmowac wartosc w zakresie
od -9 do +9.

Ustawienie ponizej -9 (czyli naciéniecie klawisza V , gdy na ekranie jest -9) wigcza tryb palenia na
ruszcie awaryjnym. Na ekranie pojawi sie ikona przekreslonego podajnika. %

W tym trybie sterownik zmienia tylko obroty dmuchawy tak, by utrzymac zadana temperature, natomiast nie
podaje paliwa (spalamy opat na ruszcie awaryjnym).

Ustawienie powyzej +9 (czyli nacisnigcie klawisza (+), gdy na ekranie jest +9) wigcza tryb automatycznej
korekcji dawki. Na ekranie pojawi sie ikona ADC. ,43; Sterownik analizuje kalorycznosé paliwa i w razie
potrzeby zmienia podawanie opatu w granicach +- 33% od nastawionej wartosci. Przy akiywowanej funkcji
ADC na ekranie wySwietlacza, w jego dolnej czesci, wiaczy sie wartos¢ liczbowa sygnalizujaca, o ile zmienita
sie wartosc korekeji dawki paliwa, w zakresie +/- 33%.

W przypadku korzystania z aktywnej funkcji termostatu pokojowego lub w okresie letnim fylko z funkcji
Cieptej Wody Uzytkowej, ADC nalezy wylaczy¢ czyli ustawic w pozycji PP 0, gdyz w krotkich odbiorach ciepta
funkcja ta nie koryguje dawki paliwa. Funkcja ta dziala poprawnie przy ciaglym odbiorze ciepla.

- Maksymalne obroty dmuchawy okresla maksymalne podawanie powietrza

-Minimalna moc kotta definiuje podawanie opatu w trybie podtrzymania ognia

- PID - wiacza lub wytacza algorytm PID. Przy wytaczonym PID sterownik pracuje w trybie histerezy 2°C.

- Data i godzina - stuzy do edycji daty i godziny.

12
D
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4.9 Rozpalanie ognia w przypadku zastosowania biopaliwa
Wejécie w tryb rozpalania nastepuje po krétkim naciénieciu przycisku w czasie wySwietlania
ekranu roboczego.

temperatura
e wody CO

temperatura |
spalin

czas rozpalania

W razie stwierdzenia, ze ogieri w kotle zostat rozpalony, mozliwe jest przejscie do normalnej pracy po
nacisnieciu klawisza A lub v . W przypadku zaniechania rozpalania i zatrzymania kotta nalezy
krotko przycisnaé klawisz co spowoduje przejscie sterownika w stan wytaczenia regulacii .

4.10 Wygaszanie kotta w przypadku zastosowania biopaliwa
Wygaszanie kotta rozpoczyna sie po krotkim naciSnieciu przycisku w czasie wySwietlania ekranu
roboczego.

temperatura
e quIayCO

temperatura
spalin

czas wygaszania

W razie stwierdzenia, ze kociot zostat wygaszony przed uptywem wyznaczonego czasu, mozliwe jest
przejscie do stanu wytaczenia po nacisnieciu klawisza A lub v :

13
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4.11 Ustawianie odpopielania w biopaliwie

Wejscie w tryb ustawiania odpopielania nastepuje po diugim nacisnigciu przycisku V w czasie
wyswietlania ekranu roboczego. Na wyswietlaczu pojawi sie okno kodowe menu serwisowego. Po
wprowadzeniu kodu 2010 otworzy sie okno do ustawiania trybu odpopielania.

typ odpopielania czas pra
tysplhnme / tiokowe odp%ypielania

wyjscie zmenu

: 0 -

IWOSC
odpopielania

Zmiana danej wartosci jest mozliwa podczas jej migania, ldawiszami A i V . Aby przejs¢ do
nastepnej ikony nalezy weisnaé klawisz . Wyjscie zmenu nastepuje po wybraniu ikony drzwi oraz
nacisnieciu A lub V Mozliwe do edycji sg nastepujace parametry:

typ odpielania (Slimakowe lub thokowe)
czestotliwosc odpopielania
czas odpopielania
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5. ROZPALANIE W PODAJINIKU SLIMAKOWYM
LUB TLOKOWYM
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Gdy regulator jest wigczony, a na wyswietlaczu widac aktualng temperature kotta, nalezy przytrzymac
przycisk przez ok. 3sek, az nastapi zmiana okna wySwietlacza na okno STEROWANIE RECZNE.

Nastepnie nalezy przyciskiem najechac na ikone podajnika - . Pojedyncze naciéniecie przycisku A
spowoduje uruchomienie podajnika, (jest to sygnalizowane poprzez zapalenie kontrolki " PODAINIK", w celu
napetnienia palnika retorty lub komory paleniskowej w kotle z podajnikiem ttokowym. Gdy palenisko retorty
lub komora paleniskowa zostanie napetniona paliwem nalezy nacisnac przycisk V, co spawoduje
zatrzymanie sig podajnika a kontrolka sygnalizujaca prace podajnika zgasnie.

Na powierzchni paleniska nalezy umiescic i podpali¢ podpatke do grilla. Po rozpaleniu podpatki, nalezy
wihaczyé nadmuch. W tym celu przyciskiem nalezy wybrac ikone dmuchawy i uruchomic ja
przyciskiem . W momencie wiaczenia sie dmuchawy, zapali sig lampka "DMUCHAWA™.

Proces rozpalania trwa az do momentu, gdy temperatura na kotle nie bedzie zblizona do temperatury
nastawy.

Aby uniknac wypalenia sig paliwa w palniku retortowym lub kemorze paleniskowej podajnika tlokowego,
naleZy co jakis czas wigczac podajnik w celu dostarczenia paliwa.

Gdy kociot osiagnie zblizona temperature do nastawy nalezy wyjsc z menu STEROWANIE RECZNE.
Przyciskiem nalezy uruchomic automatyczny tryb pracy regulatora, ktory jest sygnalizowany poprzez
zapalenie sie ikony . START w prawym dolnym rogu ekranu.

UWAGA! W menu STEROWANIA RECZNEGO pompy c.o. i CWU przestaja pracowac. Dlatego aby nie
doprowadzi¢ do przegrzania kotta w trybie rozpalania naleiy recznie zataczy¢ pompe c.0.
W trybie normalnego grzania pompa c.o. zatacza sie od temperatury 34°C.
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6. WSPOLPRACA REGULATORA PUMA
ZTERMOSTATEM POKOJOWYM

Puma PID moze wspdipracowac z termostatem pokojowym, wyposazonym w wyjscie przekaznikowe. Przy
zwartym styku kociotwiacza pompe CO, co powoduje nagrzewanie pomieszczen. Gdy styk jest rozwarty,
pompa CO pracuje w cyklu przerywanym 2 min pracy / 18 min. postoju, dostarczajac minimalng ilosé
ciepta. W ten sposab obiekt jest zabazpieczony przed zamarznigciem, np. w przypadku, gdy w termostacie
wyczerpie sie hateria.

Podczas pracy regulator z termostatem pokojowym w przypadku grzania pompa c.o. bedzie wigczata siew
cyklach przerywanych co stanowi:

- 18 min pompa c.0. pracuje

-2 min pompa c.o. stoi.

Gdytermostat jest rozwarty i kociot nie grzeje, pompa c.o. Bedzie wigczata sie w nastepujacych cyklach:

- 18 min pompa c.0. stoi

-2 min pompa c.0. pracuje.

UWAGA! Aby aktywowac funkcje termostatu pokojowego nalezy skontaktowac sie z serwisem.
Po aktywacji termostatu pokojowego na ekranie wySwietlacza pojawi sie ikona sygnalizujaca termostat
pokojowy.

sygnat z termostatu
pokojowego rozwarty

sygnat z termostatu
pokojowego zwarty
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7. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Aktualizacja oprogramowania sterownika Puma PID, jest mozliwa po odfaczeniu zasilania od sterownika i
podtaczenia go kablem USB do komputera poprzez zlacze na tylnej Sciance urzadzenia.Sterownik po
podtaczeniu do ztacza USB w komputerze zostanie automatycznie rozpoznany jako dysk zewnetrzny. Po
otwarciu dysku w Eksploratorze Windows nalezy do katalogu UPGRADE skopiowac plik z nowa wersjg

oprogramowania przeznaczong dla sterownika Puma.

Pli.  Edycja  Widok Ulubione Narzedzia  Pomoc

) ¥ /“"stwka] | Foldery | i3]+

Zadania plikdw i folderdw

L Ubtwdrz nowy folder ] = ARCHIVE
&) Publibusj ten Folder w sieci L
web

ad Udostepni) ten Folder

Inne miejsca
i M6] komputer

i) Maje dokumeriy

) Dolumenty udostepnions
W Moje miejsca siciowe

sSzczeqitly

Dysk wymienny (G:)
Drysk wymnignary
System phikdw: FAT

Po skopiowaniu pliku sterownik automatycznie dokona aktualizacji oprogramowania. Nastepnie
poinformuje uzytkownika o prawidtowym przeprowadzeniu procedury, wyswietlajac komunikat:
UPGRADING........SUCCESS

W razie skopiowania do urzadzenia btednego pliku, urzadzenie poinformuje o biedzie.

Po dokonaniu aktualizacji nalezy odtgczyc urzadzenie od komputera i ponownie podiaczyc zasilanie.
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8. KOMUNIKATY ALARMOW

Na ekranie wySwietlacza moga pojawiac sie nastepujace komunikaty alarméw w postaci ikon:

* Alarmy czujnikow temperatury:

¥

Czujnik temperatury kotta

O (wejscie TKOC)
’ ' Czujnik temperatury
s/ @ podajnika (wejScie TPOD)
Czujnik temperatury phytki

ol

(czujnik wewn. obudowy)

* Alarmy wyjScia WN:

‘ ' Alarm ,, pozarw koszu”
gag-o

Alarm -, sygnalizacja zadziatania
zabezpieczenia STB”

Alam - ,,otwarty kosz”

Alam - ,uszkodzone wyjscie
pompy CO"

L

. _8 .
Alarm - ,,uszkodzone wyjscie

podajnika slimakowego”

Y
15

Czujnik temperatury CWU
o (wejscie TCWLU)

' Czujnik temperatury spalin
@ (wejscie TDOD)

Alarm - ,,awaria lub blokada
podajnika ttokowego”

x ' Alarm - ,,brak opatu w koszu”
u.

@ ¥

%3
=

b~

Alam - ,,uszkodzone wyjscie
@ dmuchawy”

Alam - ,,uszkodzone wyjscie
& pompy CWU”

' Alarm - ,,uszkodzone wyjscie
@ zpalarki’

18
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9. PARAMETRY TECHNICZNE

* Parametry elektryczne:

Zasilanie +10% ~230VAC/ 50 Hz
Pobdr mocy 1,5W
Maksymalna moc dmuchawy 100w
Maksymalna moc podajnika 300w
Maksymalna moc pompy C.0 100 W
Maksymalna moc pompy C.W.U 100w
Zapalarka 300W

* Pomiary:
Dokiadnos¢ pomiaru temperatury 0,1°C
Rozdzielczosé pomiaru temp.wody wyjSciowej 0,1°C
Rozdzielczosé pozostatych pomiaréw temperatury 1%C
Zakres pomiaru temperatury 0-100°C

* Pozostate parametry:

Temperatura pracy 0-50°C

Wilgotnosé 5-95% bez kondesacii
Stopien ochrony IP40

Klasa izolacji |

Zakres regulacji temperatury nastawy kotta 40-80°C

Zakres regulacji temperatury nastawy CWU 40-70°C

Podwdjne zabezpieczenie wyjsc pradowych, powyzej 5°C od temperatury nastawy
roztaczany zostaje obwad podajnik i dmuchawa.

Funkcja przeciw zamarzaniu, ponizej 5° C zatacza sie pompa obiegowa C.0.

Wymiary do montazu (wersja panel do zabudowy) 133mmx 62mm x32mm
Rozstaw kotkow 157mmx58mm
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10. ZGLASZANIE AWARII, ZASADY SERWISU

1. Producent zapewnia profesjonalny serwis, ktdry znajduie sie w siedzibie firmy ELEKTRO-MIZ®.
2. Gwarancja obejmuje okres 24 miesiace od daty zakupu,

3. Wadyi uszkodzenia ujawnione w okresie gwarancyjnym beda bezptatnie usuwane w terminie nie
dhuzszym niz 14 dni od daty dostarczenia urzadzenia do serwisu

4, Gwarancja nie obejmuje uszkodzeri powstatych zwiny uzythkownika, wskutek niewtasciwej eksploatacii,
dokonywanych przerdbek i napraw poza serwisem, wszelkich uszkodzen termicznych i mechanicznych oraz
Z przyczyn niezaleznych typu wytadowanie atmosferyczne, przepiecia sieci elektrycznej itp.

5. Koszt przesytki do serwisu ponosi Klient.

6. Przy zgtoszeniu reklamacji nalezy dofaczyé opis usterki, doktadny adres zwrotny oraz telefon kontaktowy.

W przeciwnym razie reklamacja bedzie rozpatrzona w dtuzszym czasie.

7. Sprzedawca ma obowiazek wypetnic karte gwarancyjna w dniu wydania sprzetu. Karta gwarancyjna
niewypelniona badz zawierajaca jakiekolwiek poprawki, czy skreslenia uniemozliwia skorzystanie
zuprawnien z tytutu gwarancji.
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11. KARTA GWARANCYJNA

Data Zakres reklamacji Podpis i pieczatka
Data produkcji
Data sprzedazy Podpis i pieczatka
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Informacja o pozbywaniu sie urzadzen elektrycznych i elektronicznych

Przestawiony symbol umieszczony na produkcie lub jego opakowaniu
zgodnie z Ustawa z dn. 29.07.2005r o zuzytym sprzecie elektrycznym i
elektronicznym informuje, ze produkt ten nie moze by¢ traktowany jako
odpad komunalny. W razie utylizacji, powtomego uzycia lub odzysku
urzadzenie nalezy przekazac do wyspecjalizowanych punktow zbiorki.
Recykling pomoze uniknac niekorzystnych skutkow dla Srodowiska i zdrowia ludzi.
Szczegotowe informacje o najblizszym punkcie zbiorki mozna uzyskac w lokalnym
urzedzie. Nieprawidtowa utylizacja odpadow zagrozona jest karami przewidzianymi w

odpowiednich przepisach lokalnych. Gtéwny Inspektorat Ochrony Srodowiska nadat
firmie ELEKTRO-MIZ nastepujacy numer rejestrowy: EO007079WZ
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el /2062 7427628

PPHU ELEKTRO-MIZ Zbigniew Mizemy
Producent regulatoréw temperatury do kottéw c.o.
ul. Lenartowicka 39; 63-300 Pleszew * NIP 617-001-47-25
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