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W przypadkach nie wymienionych wyzej lub w razie watpliwosci prosimy o kontakt
telefoniczny pod numerem telefonu (0-62) 74 18 666 wewnetrzny 35.

- ZAKLAD ELEKTRONICZNY

7. Spos6b montowania czujnika temperatury

Czujnik temperatury jest integralng czescia regulatora. Dla
wiasciwego dziatania regulatora nalezy odpowiednio
zamontowac czujnik, aby mierzona temperatura byta jak
najbardziej zblizona do rzeczywistej temperatury wody w
kotle. Nalezy zapewni¢ jak najlepszy kontakt czujnika z
wewnetrzng powierzchnig krééca poprzez odpowiedni
docisk (np. sprezyny) oraz zaslepienie wlotu. Przewod
czujnika nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby nie byt
narazony na przegrzanie.

zaslepka
(dtawica)

kréciec

przewod

czujnik

docisk
(sprezyna)

Krocca nie nalezy wypetniaé olejem, woda
lub innymi substancjami aktywnymi.
Dopuszczalne jest jedynie stosowanie
past w celu poprawienia przewodnosci
cieplnej.

'W/A | FOSTER ..

— Eugeniusz Fengier, Ryszard Owczarz

Zielona taka, ul. Wenecka 2, 63 - 300 Pleszew

tel./fax: (0-62) 74 18 666, e-mail: foster@telvinet.pl
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Rozmieszczenie elementéw panelu sterowania

TEMPERATURA (€ )

FUNKCJA

Widok listwy zaciskowej

AWARIA
PODAJNIK
POMPA
DMUCHAWA
NASTAWA

NASTAWA
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5.3. Jesli temperatura obnizy sie od zadanej o wartos¢ histerezy (nastawionej) nastepuje
zatgczenie dmuchawy, po czasie PAUdziata podajnik.

5.4. Prace mozna w dowolnym momencie zawiesi¢ przyciskiem STOP. Mimo wytaczenia
regulacji nadzér prowadzi termostat awaryjny sprzetowy, ktérego zadziatanie
powoduje przerwanie obwodu dmuchaw(y) i zapalenie lampki AWARIA.

5.5. W przypadku zaniku napiecia sieci i powtérnym jego zataczeniu system wznawia
prace (w takim trybie i z takimi nastawami jak przed zanikiem), chyba ze w tym
czasie nastgpito obnizenie sie temperatury wody ponizej wartosci wytgczania.

6.Rozwigzywanie probleméw

Po wiaczeniu zasilania Swieci sie lampka
AWARIA i POMPA. Proby skasowania
przyciskiem NASTAWA/POMIAR powoduje
wyswietlenie “Er2”—lampka nie gasnie.

Sprawdzi¢ dmuchawe, dotaczy¢ jg do
gniazda DMUCHAWA, i ponowi¢ prébe
kasowanie. Jesli po dotgczeniu dmuchawy
udaje sie awarie skasowacC nie jest to
uszkodzenie.

Nie zamienia sie wskazanie temperatury, lub
wskazywana temperatura jest mato
prawdopodobna (przez mato
prawdopodobna nalezy rozumieé¢ réznice

Sprawdzi¢ czy czujnik jest wtasciwie
osadzony w kréc¢cu kotta. Mozliwe
uszkodzenie czujnika Ilub uktadu
pomiarowego.

przekraczajacg 30°C—-50°C

AW IN2 AW IN1 ST2  ST1 pmucH| T_AwW |pompal siE¢

@lolelel |22l (@) (@) (@) (@] (@] [@)=]=]
PODAJNIK DMUCHAWA ZASILANIE
. 230V AC

‘(’ggcc'f) POMPA
TERMOSTAT

TERMOSTAT AWARYJNY

KOSZA (NC. 95°C

(NC. 70/90C OPCJA)

OPCJA)

Wyswietlacz ciemny Sprawdzi¢ przewody zasilajace, bezpieczniki,
sprébowac¢ kilkakrotnego wtgczania i
wylgczania wigcznikiem. Jesli okaze sie to
bezskuteczne konieczna naprawa w punkcie

serwisowym.

Po wcisnieciu przycisku START/ pojawia |Uszkodzenie wewnetrzne. Konieczna
sie “Er1”. naprawa w punkcie serwisowym.

W czasie wigczania dmuchawy wyswietla
sie “Er2” i zapala awaria

Uszkodzenie obwodu sterowania dmuchawa.
lub niewtasciwe wysterowanie. Kontakt tel.

Wyswietla sie “Er6” i zapala awaria Zadziatat termostat awaryjny. Zlikwidowacé
przyczyne i skasowal ponownie po

ostygnieciu czujnika.

Na wyswietlaczu miga - 10.0 Temperatura mierzona ponizej 10°C,
uszkodzony uktad pomiarowy lub uszkodzony

czujnik

Na wyswietlaczu miga - 99.9 Przekroczona temperatura 100°C, uszkodzo-

ny ukfad pomiarowy lub czujnik temperatury.
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4. Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

TN
Lampki sygnalizacyjne znajdujg sie po
L1 AWARIA wysSwietlacza opisano wczeéniej — stuzy
| ] PODAJINIK J:ako wskginjk te'm.peratury z.ad'ar\ej e e 2
| i rzeczywistej, wyswietla funkcje i ich
[ ] START \ e . . Zakres nastaw temperatury* 35-90 C
wartosci, a takze komunikaty o btedach. :
| 1 POMPA Za pomoca lampek sygnalizacyjnych Uit e i sl L
)  BYUETR uzytkownik jest informowany o stanie Temperatura zataczenia pompy obiegowej* 35 ©
\ regulatora, urzadzeh zewnetrznych, Temperatura zadziatania termostatu awaryjnego
cyklu palenia. Ich znaczenie jest programowego* 92 c
nastepujace: sprzetowego 94 C
Czas zadziatania podajnika (roboczy) 5-100 s
Czas pauzy (roboczy) 1-500 s
NASTAWA Zapalenie lampki oznacza, ze wyswietlana jest temperatura zadana, Czas oczekiwania w podtrzymaniu 1-250 min
czyli taka jaka chcemy utrzymac na kotle. Przy zapalonej lampce Temperatura wylaczenia regulatora* 30 c
NASTAWA mozna zmienia¢ (W wyzej opisany sposob) temperature
zadang * — ustawienia fabryczne
DMUCHAWA sygnalizuje wigczenie dmuchawy
POMPA sygnalizuje wiaczenie pompy 2. Warunki pracy
PODAJNIK sygnalizuje wigczenie podajnika, a wiec realizacje parametru PrA. Temperatura otoczenia 5-40 c
Napiecie zasilajace 230 VAC
AWARIA sygnalizuje 'wszygtkie stany awaryjne tj. Napiecie zasilajace podajnika 230 V AC
- przegrzanie wo . i
- Eszk%dzenie czulynika temperatury (zwarcie, przerwa) Obciazalnose wyjse dia 230 VAC
- odtgczenie dmuchawy lub jej uszkodzenie DMUCHAWA 1(1) A
- przekroczenie dopuszczalnej temperatury kosza POMPA 1(1) A
- btad pozycjonowania PODAJNIK 2(2) A
Maksymalna temperatura pracy czujnika 100 C

5. Opis dzialania

5.1. Proces regulacji inicjuje sie przyciskiem START. Uktad sprawdza istniejgce warunki,
tzn. temperature kotta i poréwnuje z temperaturg zadang. W zaleznos$ci od réznicy
temperatur wybiera odpowiednig reakcje podajnika i dmuchawy. Réwnoczesnie
sprawdza czy temperatura jest réwna lub wyzsza od 35 °C - jest to warunek zataczenia
pompy obiegowej. Po osiggnieciu przez kociot temperatury zadanej regulator wytagcza

dmuchawe i przechodzi w stan nadzoru.
5.2. Jesli powtaczeniu przyciskiem START, temperatura jest rowna lub wyzsza od zadanej

uktad od razu przechodzi w stan nadzoru.

Ze wzgledu na zaktécenia elektromagnetyczne sieci mogace wptywaé na
prace systemu mikroprocesorowego, a takze warunki bezpieczenstwa
przy obstudze urzadzen zasilanych napieciem sieci 230V nalezy
bezwzglednie poditaczy¢ regulator do instalacji z przewodem
ochronnym . Regulator nie powinien by¢ narazony na zalanie woda, a
takze na warunki powodujace kondensacje pary wodnej wewnatrz
obudowy.
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3. Funkcje przyciskéw

NASTAWA Dokonuje zmiany trybu pracy wskaznika temperatury oraz znaczenia dwoéch

POMIAR ‘ przyciskow /STARTi /STOP. W normalnym stanie - POMIAR (lampka

NASTAWA nie pali sie) - wskaznik wyswietla temperature mierzong. Przyciski

majg znaczenie START i STOP. Nacisniecie przycisku powoduje zapalenie

lampki NASTAWA i w tym stanie wskaznik wyswietla temperature zadang, a

pozostate przyciski stuzg do jej nastawiania i majg znaczenie  (w goére/ zwigkszenie wartosci)
i (wdol zmniejszenie wartosci).

Waznym zadaniem realizowanym za pomocg przycisku NASTAWA/POMIAR jest kasowanie
stanéw awaryjnych. W przypadku odtaczenia lub uszkodzenia dmuchawy, zwarcia lub
uszkodzenia czujnika, przerwania, uszkodzenia obwoddéw wewnetrznych zapala sie lampka
AWARIA i POMPA a dziatanie regulatora zostaje zablokowane. Stan AWARIA jest pamietany
przez regulator mimo wyfaczenia zasilania. Usuniecie przyczyny wywotujacej ten stan nie
usuwa automatycznie sygnalizacji stanu alarmu (lampka AWARIA s$wieci). Po dotaczeniu
dmuchawy, czujnika, badz ustgpieniu temperatury wyzszej od dopuszczalnej w kotle, alarm
kasuje sie przyciskiem NASTAWA/POMIAR. Na wyswietlaczu pojawia sie na chwile symbol
btedu, ktéry wywotat alarm.

Przyjeto nastepujace oznaczenia symboli stanéw awaryjnych.

Er0- identyczny czas poczatku dwdch stref czasowych —dotyczy regulatora TORNADO
Er1- wiaczenie dmuchawy niemozliwe (uszkodzenie wewnetrzne)
Er2—- odtaczenie dmuchawy lub problem z wkasciwym jej wysterowaniem

Er3- nie zaprogramowana zadna strefa czasowa, proba wigczenia trybu AUTO (nie
powoduje zapalenia lampki awaria) — dotyczy regulatora TORNADO

Er4— sygnatnawejsciu awaria zewnetrzna AW-IN

Er5— przegrzanie kotta—odtgczenie czujnika

Er6— przekroczenie temperatury w zasobniku paliwa — dotyczy regulatora TANGO
Er7- bfad pozycjonowania—dotyczy regulatora TANGO

Odczytanie symbolu btedu w momencie kasowania awarii utatwi zdiagnozowanie uszkodzenia
lub powodu nieprawidtowos$ci w pracy lub dziataniu urzgdzenia.

(dmuchawy i/lub pompy) zaleznie od temperatury kotta i nastaw. W stanie
NASTAWA jednokrotne nacisniecie powoduje zwiekszenie wyswietlanej
temperatury zadanej o 0.1°C. Przytrzymanie powoduje szybkie zwiekszanie
wartosci. W trybie konfigurowania regulatora stuzy do zmiany wartosci parametréw
konfiguracyjnych (zwigkszania). W trybie "M" wigcza/wytgcza dmuchawe.

_;Elj W stanie POMIAR powoduje start cyklu i wigczenie urzadzen zewnetrznych
START

Mikroprocesorowy regulator temperatury kotta podajnikowego - Tango

W stanie POMIAR przycisk powoduje zakonczenie cyklu i wytaczenie urzadzen
zewnetrznych. W stanie NASTAWA powoduje zmniejszanie zadawanej tempera-
tury - jednokrotne nacisniecie 0 0.1°C, przytrzymanie powoduje zwigkszenie szyb-
kosci zmian. W trybie konfigurowania regulatora stuzy do zmiany wartosci
parametrow (zmniejszania). W trybie "M" wtacza podajnik. Pojedyncze wcisnigcie przycisku
powoduje zatgczenie podajnika, ponowne pojedyncze wcisniecie powoduje jego wytgczenie.
W przypadku, gdy kociot nie posiada wyciggu (kociot matej mocy) regulator rozpoznaje jego
brak, a pojedyncze przycisniecie i przytrzymanie przycisku powoduje wtaczenie podajnika.

STOP

Przycisk programowania i konfigurowania regulatora. Po jednorazowym nacisnieciu
F przycisku F otrzymujemy dostep do takich parametréw jak: Pra, PAU, CdP, Ppo,
Coc, OFS, bPo, Pra (patrz Tabela Konfiguracja Tango ). Konfigurowanie polega na
wyborze i nadaniu wartosci parametrom okreslajagcym czas dziatania podajnika oraz
czas pomiedzy zadziataniami w dwdch wyrdznionych okresach cyklu - roboczy w zakresie
temperatur nizszych od zadanej oraz postoju w zakresie temperatur wyzszych od zadane;.
Konfigurowanie w zakresie wszystkich parametrow uzyskuje sie poprzez jednorazowe
nacisniecie przycisku F + NASTAWA/POMIAR po wigczeniu regulatora wigcznikiem sieciowym
(nastepuje dostep do wszystkich parametrow, patrz Tabela dostepne parametry str. 1
Konfiguracja ).

Parametry PrA (czas dziatania podajnika) i PAU (czas miedzy kolejnymi zataczeniami pauza),
dotyczg cyklu roboczego; tzn. pracy w zakresie temperatur nizszych od temperatury zadanej
i wyrazone sg w sekundach. Kazda z wartosci parametréw nalezy dobra¢ indywidualnie
w zaleznosci od zapotrzebowania na ciepto, jakosci stosowanego paliwa oraz wydajnosci
podajnika. W celu wprowadzenia nowej wartosci kidéregokolwiek z parametréw nalezy go
wybraé na wyswietlaczu przyciskiem programowania, a nastepnie nacisna¢ jeden z przyciskéw
(w goére) lub  (w dét). Na wyswietlaczu pojawi sie jego wartos¢, ktérg mozna zmienia¢ za
pomocg tych samych przyciskdbw i . Naci$niecie przycisku programowania zapamietuje
wprowadzone wartosci (rownoczesnie na wyswietlaczu pojawia sie symbol
"nnn") i przywraca ekran wyboru parametréw. Programowanie mozna m

zakonczy¢ po pojawieniu sie napisu "End" wciskajgc przycisk  lub

Przycisk pracy recznej. Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan
M STOP i umozliwia reczne (za pomoca przyciskow) sterowanie urzgdzeniami
POMPA zostaje wigczona na state. Sterowanie urzgdzeniami odbywa sie wg
nastepujacej zasady; przycisk NASTAWA/POMIAR, zatacza/wytacza
dmuchawe,przycisk STOP wigcza/wytgcza cofanie podajnik.

PO PONOWNYM PRZYCISNIECIU PRZYCISKU "M" REGULATOR NIE
WRACA DO PRACY AUTOMATYCZNIE LECZ POZOSTAJE W STANIE
STOP. PRACE NALEZY WZNOWIC PRZYCISKIEM START. o




Mikroprocesorowy regulator temperatury kotta podajnikowego - Tango

12. Graficzna interpretacja cyklu postojowego.

podajnik Od chwili osiggnigecia temperatury zadanej regulator - ZAKELAD ELEKTRONICZNY

odmierza czas zaprogramowany pod parametrem \ |
ST PrA i po jego uptywie wytgcza podajnik na czas FOSTER
1 -2 --- zaprogramowany pod PAU. Po uptywie czasu PAU -—\ S.C.

E ponownie odlicza czas PrA zataczajac podajnik i cykl
X sie powtarza az temperatura nie spadnie do warto$ci \v4

Eugeniusz Fengier, Ryszard Owczarz

temperatury zadanej pomniejszonej o wartosc

i i Czas
] histerezy. Zielona t.aka, ul. Wenecka 2, 63 - 300 Pleszew

tel./fax: (0-62) 74 18 666, e-mail: foster@telvinet.pl
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KONFIGUROWANIE REGULATORA

Konfigurowanie regulatora polega na wyborze trybu pracy oraz nadaniu wartosci parametrom
regulacyjnym dopasowujgcym regulator do konkretnego kotta, rodzaju
i jakosci paliwa, charakteru ogrzewanego obiektu, ciggu kominowego, itd. Pozwala na
programowanie okreslonych reakcji i wybér typu dmuchawy z ktérg bedzie regulator
wspotpracowat.

To wszystko ma zasadnicze znaczenie dla wilasciwej, zgodnej
z zalozeniami pracy i rownoczesnie satysfakcjonujacej uzytkownika.
Z tych powodéw uzytkownik zmieniajacy konfiguracyjne nastawy
fabryczne bez zrozumienia ich istoty naraza sie na utrate najlepszych )
Rysunek obrazuje sposéb uaktywnienia menu
konfiguracyjnego, ktére uruchamiamy
F + przytrzymujac przycisk F i wiaczajac zasilanie

wigcznikiem sieciowym. Po pojawieniu sie napisu
CFG na wyswietlaczu nalezy zwolni¢ przycisk F.
Na wyswietlaczu pojawi sie migajacy napis CFG i

wtedy nalezy nacisng¢ przycisk
) NASTAWA NASTAWA/POMIAR. Na wyswietlaczu pojawi sie
POMIAR napis trb, nalezy wybra¢ tryb, wedtug ktérego

pracuje regulator.

SIEC

Tryb:
0 - regulacja ptynna obrotami dmuchawy
1 - regulacja dwustanowa wiacz/ wytgcz obrotami dmuchawy

DOSTEPNE PARAMETRY MIKROPROCESOROWEGO REGULATORA

TEMPERATURY KOTLA Z PODAJNIKIEM SLIMAKOWYM

Ip. Tryb O Tryb 1 Zakres jed. Nazwa

1.
2.
3.
4.
5.
6.

HIS | HIS 0,5-5,0
OonG | OnG 50-90

C | Histereza 1,0

C
Ond | Ond 20 - 45 C | Minimalna temperatura nastawiana 35,0

C

s

s

Maksymalna temperatura nastawiana 90,0

OnP | OnP 20-45 Temperatura zatgczenia pompy 35,0

Czas dziatania podajnika (roboczy)

Czas przerwy podajnika
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dla PPo wiekszego od 1. Dla wartosci PPo = 0 wiacza sie tylko dmuchawa w cyklu
podtrzymania (podawanie nie wystepuje - rysunek ponizej)

1
1
|
PrA=10 |

:
1
! Coc=1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1

CdP=20 !
1
1
! Ppo=1
' Coc ' PrA+Cdp Coc ' PvA+Cdp
1
1
1
1
1
1
! |
Do
! : Pp=2
1 \ I
1 | 1
| ! |
1 \ I
1 \ I
1 \ I
1 \ I
| ! |
1
1
:
' Coc ' Cdp : Coc : PrA+Cdp : : Cdp :

10. Obroty dmuchawy (OFS)

Parametr offset méwi o obrotach dmuchawy. W zaleznosci od potrzeb ustala sig site nadmuchu
za pomocag tego parametru w zakresie od 0 do 12 jednostek.

11. Bieg dmuchawy w podtrzymaniu (bPo)

Okresla z jaka sitg pracuje dmuchawa w cyklu podtrzymania, wybor predkosci z zakresu 0 - 12.
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Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu 10

Czas pracy podajnika w podtrzymaniu 1

Czas oczekiwania w podtrzymaniu 10
Obroty dmuchawy 12
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Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu 10
Czas pracy podajnika w podtrzymaniu 1
Czas oczekiwania w podtrzymaniu 10
Obroty dmuchawy 12

Bieg dmuchawy w podtrzymaniu 10

Zaciemnienie (6-11) - parametry dostepne po nacisnieciu przycisku
FUNKCJA. Dostep do wszystkich parametrow mozliwy po przejsciu
w tryb konfiguracji F (funkcja)+ NASTAWA/POMIAR.

Ostatnia kolumna przedstawia wartos¢ ustawien fabrycznych, ktére
moznazmieniaéw procesie konfiguraciji. [

1. Histereza (HIS)

Histereza jest strefg nieczutosci okreslajaca
roznice temperatur punktu wytgczenia
A obroty dmuchawy i punktu zatagczenia dmuchawy. Po osiagnieciu
n temperatury zadanej (Tzad) dmuchawa zostaje
wytgczona. Przy spadku temperatury punktem
wigczenia dmuchawy nie jest Tzad ale
temperatura mniejsza od niej o warto$¢ HIS.
Wystepowanie takiej strefy nieczutosci jest
Y konieczne i przyjeto zatozenie, ze nie moze by¢
mniejsza niz 1°C. Poszerzanie tej strefy w
0 < Tz » normalnych zastosowaniach nie wydaje sie
temperatura konieczne, a czasami wrecz szkodliwe ze

wzgledu przygasanie paleniska.

' '
1 1
1 ¢ histereza s |

2. Ograniczenie gérnego zakresu pracy (OnG)

Maksymalna temperatura zadana dla tego regulatora wynosi 90°C, a 2°C powyzej tej
temperatury dziata tzw. termostat awaryjny programowy (zwigzany z dziataniem procesora), a
4°C powyzej termostat awaryjny tzw. sprzetowy nie powigzany z dziataniem procesora. Za
pomocg parametru "OnG" mozna obnizy¢ gérny zakres temperatury zadanej od 90°C do 50°C.
Z ta nastawa zwigzany jest punkt dziatania termostatu programowego - pozostaje 2°C powyzej
wartosci "OnG". Termostat sprzetowy pozostaje na poziomie 94°C i nie ulega zmianie.

Bieg dmuchawy w podtrzymaniu 10

Zaciemnienie (6-11) - parametry dostepne po nacisnieciu przycisku
FUNKCJA. Dostep do wszystkich parametrow mozliwy po przejsciu
w tryb konfiguracji F (funkcja)+ NASTAWA/POMIAR.

Ostatnia kolumna przedstawia wartos¢ ustawien fabrycznych, ktore
moznazmieniacw procesie konfiguracji. 0

1. Histereza (HIS)

Histereza jest strefa nieczutosci okreslajaca

roznice temperatur punktu wytaczenia

A obroty dmuchawy i punktu zataczenia dmuchawy. Po osiggnieciu
n temperatury zadanej (Tzad) dmuchawa zostaje
wylaczona. Przy spadku temperatury punktem
wigczenia dmuchawy nie jest Tzad ale
temperatura mniejsza od niej o warto$¢ HIS.
Wystepowanie takiej strefy nieczutosci jest
Y konieczne i przyjeto zatozenie, ze nie moze byé
mniejsza niz 1°C. Poszerzanie tej strefy w

0 < Tz » normalnych zastosowaniach nie wydaje sie
temperatura konieczne, a czasami wrecz szkodliwe ze

wzgledu przygasanie paleniska.

' '
1 1
1 ¢ histereza s |

2. Ograniczenie gérnego zakresu pracy (OnG)

Maksymalna temperatura zadana dla tego regulatora wynosi 90°C, a 2°C powyzej tej
temperatury dziata tzw. termostat awaryjny programowy (zwigzany z dziataniem procesora), a
4°C powyzej termostat awaryjny tzw. sprzetowy nie powigzany z dziataniem procesora. Za
pomoca parametru "OnG" mozna obnizy¢ gorny zakres temperatury zadanej od 90°C do 50°C.
Z tg nastawg zwigzany jest punkt dziatania termostatu programowego - pozostaje 2°C powyzej
wartosci "OnG". Termostat sprzetowy pozostaje na poziomie 94°C i nie ulega zmianie.
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3. Ograniczenie nastaw dolnego zakresu (Ond)

W celu rozszerzenia zastosowan regulatora wprowadzono parametr "Ond" zmieniajgcy dolng
granice nastaw temperatury zadanej. Wybrana tym parametrem temperatura bedzie
najmniejsza jaka mozna uzyskaé po nacisnieciu przycisku NASTAWA/POMIAR i . Przyjeto
zasade, ze parametr ten jest zwigzany z zachowaniem dmuchawy (sterowanie pompa opisuje
oddzielnie parametr "OnP" opisany dalej) i posrednio okresla warunek wytgczenia regulatora
(ze wzgledu na brak paliwa lub wystudzenie kotta w wyniku wylaczenia zasilania) jesli
“OnP” “Ond”. Tylko wtym przypadku wytaczenie regulatora nastepuje w temperaturze “Ond”
-5°C, w przeciwnym razie w tej temperaturze zostaje wytaczona tylko dmuchawa.

4. Ograniczenie nastaw dla pompy (OnP)

Wartos¢ ta wyrazona w °C okre$la temperature, w ktorej nastgpi wtaczenie pompy. Jesli z
jakiego$ powodu nastgpi obnizenie temperatury na kotle o wiecej niz 5°C
od wartosci parametru OnP pompa zostanie wytaczona. Jesli rownoczesnie spetniony jest
warunek OnP<Ond to temperatura wylaczenia pompy bedzie temperaturg wytaczenia
regulatora.

5./ 6. Czas pracy podajnika (PrA) i czas przerwy (PAU)

Ponizsze rysunki obrazujg dziatanie podajnika
w zakresie temperatur nizszych od zadanej. Po
zainicjowaniu cyklu przyciskiem START
regulator odmierza czas przerwy, po ktérym
zatgcza podajnik na czas zaprogramowany pod
parametrem “PrA”. Czas pracy podajnika
i i i i pozostaje staty i rowny “PrA” w catym zakresie
temperatur. Czas przerwy w pracy podajnika
mozna zaprogramowac¢ w zakresie 1-500
sekund.

7./ 8./ 9. Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu (CdP), praca podajnika

w podtrzymaniu (Ppo), czas oczekiwania w podtrzymaniu (CoC).
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Po osiagnieciu przez regulator temperatury zadanej nastepuje odmierzanie czasu okreslonego
jako CoC. Po uptywie tego czasu nastepuje cykliczne wykonanie parametrow PrA, CdP.
Oznaczato, zatgczenie sie dmuchawy na czas CdP i podanie paliwa na czas PrA. Dmuchawa.
Przedtuzenie pracy dmuchawy mozliwe jest za pomocg parametru CdP. W zaleznosci od
ustawienia parametru PPo podawanie paliwa odbywa sie w kazdym cyklu (PPo = 1) lub rzadziej
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